9.6 Stacionarne €asove rady

Priama Statistickd analyzZasovych radov, napriklad pri analyze cien na finam trhu,
moZze by dog’ obtiazna, pretoze jednotlivé ceny su &djpe silne korelované a ich rozptyl
koliSe sc¢asom. Preto sacasové rady olsajne analyzuju az po roznych transformaciach.
NajcastejSie sa pouzivaju nasledujuce transformaciog@ho ¢asoveho raduy, :
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Cielom vytvorenia odvodenéha@asového radu je odstréniak je to mozné, kolisanie
rozptylu v zavislosti ngase. Pre vytvorenie niektorych modelov utfigéacich robf’ prognézy,
napriklad Box - Jenkinsove modely, mdZeme polefi stacionarnéasové rady.

Hovorime, zZetasovy rad je striktne stacionarny, ak pravdepodstmgorozdelenie(y,,,..., Yy )

je rovnaké ako rozdelen®/ .-+ Yosn - )

VaesSinou vystaime so slabSou podmienkou. Hovorime, &sovy rad je slabo
stacionarny, ak stochasticky proces ma konStantnédrel hodnotu, konStantny rozptyl
a Couy,,Y.) =CoU VY., Y ), Pre kazdéh (definiciu kovariancie Cov najdete v prilohach).

Slabo stacionarne rady budetdigej nazyva kratko stacionarnymi.

Rady, ktoré obsahuju trend, su nestacionarne. Zhamena, Ze musime poévodny rad
,ocistit” od trendu eSte pred jehdalSou analyzou. Délezitym ukazoveden, ktory nam
napoveda, aky typ modelu je vhodné pre da@agovy rad pouk| je spravanie sa tzv.
autokorelaénej funkcie p, =Corr(y,,¥,..)- Jej hodnoty moézeme odhadngpomocou

koeficientovr, .

Grafickym znazornenim bodofk,r, dostavame tz\korelogram. Korelogram je teda
grafické znazornenie autokorelacie pre rozii&yl ¢asového radu.

Pri stanoveni vhodného modekasového radu je potrebné&isr hodnotuk =k, tak, ze
pre k=K, su hodnoty autokoreiaej funkcie p, ,nulové“. PretoZze objajne pozname iba
odhadyr, hodn0t autokoretmej funkcie, je dolezité dait, aké ma by r,, aby sme s vopred
danou spbahlivog’ou mohli tvrdt, ze p, = 0. Pri u€ovani hodnotyk, sa vyuziva nasledujica
vlastnos nahodnych premennych.

Nahodna premenna s nulovou strednou hodnotou maloym rozdelenim prekib
v absolutnej hodnote dvojnasobok svojej smerodajdehylky s pravdepodobnisi priblizne
0.05 (5%) .

MbéZzeme zvoli nasledujuci postup. Postupne budemeditad odhady hodn6t
autokorelgnej funkcie p, pomocou koeficientow, . Pre p, = O kde k=>k,, je odhadom

smerodajnej odchylkyr(r, ,)kde

ko
o(r,) = 1(1+ Zerj K>k,
n =



pricom n je paet pozorovanych hodn6t. Hodno1q| teda porovname 2o(r, .)AK je
20(r,) >|r,| prek >k,, tak prijimame hypotézw, = pre k >k, .

Priklad 9.3 Zostavme korelogranéasového radu
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