9.1 Kiritéria pre vo I'bu modelu trendu

Vo vSeobecnosti, k& pozname model vyvojgasového radu a odhad tohto modelu,
shazime sa zistiako presne tento model popisuje sknfocasovy rad.

Pri vecnej ekonomickej analyze udajowasovom rade je mozné postidii ide
o rastucu alebo klesajucu zavisipmflexny bod a pod. Ide o prioritné posudeniesakanalyza
bez pouzitia vecnych ekonomickych kritérii niekagyozni zisti iba zakladné tendencie vo
vyvoji analyzovanéhoasového radu.

Nebezpéie pri vizuélnej analyze grafu sfisa vjeho subjektivite. Na zaklade
grafického rozboru jednéhdasoveého radu mézu rézni posudzovatelia tibjgdznym zaverom
o vo’be adekvatneho modelu.

Z hradiska modelovanigasového radu je nutné lsrdo Uvahy del modelovania radud
ide o popis minulosti alebo skér o konstrukciu peedid’alSieho vyvoja ).

Pri posudzovani vhodnosti modelu by za prioritrediyt povazované vecnéd’adiska
doplnené Statistickymi kritériami. Skimame daye vékos rozdielov y, (skutanych hodnot

premennejY véaset) a y, (vyrovnanych hodnét premenn¥j v ¢aset), t.j. reziduiy, -,
véaset =12,...,N. Cim st hodnoty rezidui blizsie k nule, tym sme Zislegp3ie vyrovnanie
danéhatasového radu a vybrany model vyrovnavania povazeigadobry.

Pre vd@bu modelu trendu méZeme potiieto jednoduché kritéria:

Kritérium Vhodny typ trendu
A, - priblizne kongtantny linearny

A? - priblizne kon3tantny| parabolicky
A, - g -
—- - priblizne konstantny exponencialny
Yi

In A, - linearne klesa modifikovany exponencialny

A .
In — - linearne klesa | Gompertzov
Yi

In — - linearne klesa | logisticky
Yi

A, =Y, - Y., je rozdiel dvoch po sebe idtcich vyrovnanych hadné

Presnog’ vyrovnavania ¢asového radu y,, t =12,....,N mozno meré absollutne alebo
relativne pomocou nasledujacich charakteristik:



Absollatne miery presnosti:

N
M .E. :%Z(yt -9,) - priemerna chyba reziduingan error. Ak je ME kladna, model
=1

systematicky podhodnocuje skthos’.

N
M .S.E. :%Z(yt -9, )’ - priemerna kvadraticka chyba rozptylu rezidugén absolute
=1

erron,
RMSE = Root M.SE. =+M.SE. - Standardna odchylka rezidudb@t mean square erjor

N
M.AE. = %Zhﬁ ~¥,| - priemerna absolutna chyba rezidui.

t=1

Relativne miery presnosti:

1 N
. M.AP.E.—NZ

t=1
percentage erryr

Yt =Vt 100% - relativna absoliitna chyba rezidumean absolut
Yi

N
« M.PE. =%Zux10% - relativna chyba rezidui.
= Y



