9.4 Theilov koeficient

Ako miery prognostickej kvality modelu s&asto pouzivaju koeficienty nesuladu
(nesulad medzi simulovanou predpdee av tomcase uz znamou skutwog’ou). Casto
pouzivany jeTheilov koeficient
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kde N je dizkacasového radu pre odhad modelu,
D =n- N, je skrateni€asového radu,

I5j je extrapolacia (predpod® na j obdobi dopredu ato modelom odhadnutym na

zéklade prvychN pozorovani.

V percentualnom vyjadrenil{, x100%) mdzeme tato velinu interpretové ako chybu
predpovede vyjadrenej v percentach.

* Ak sa pohybuje v hraniciacB—5%, potom je chyba predpovede povaZzovana za ,mald”
a uvazovany model moéze tbyhodnym nastrojom pre prognézovanie.

e Ak sa pohybuje v hraniciach-10 %potom pouzitie daného modelu nie je wdié.

* Ak je koeficient nesuladu ¥ai ako10 %, tak je potrebné zvaZzti nie je iny lepSi model.

Priklad 9.1 V tabu’ke su Udaje o pive aut v USA v rokoch 1960 az 1979. ¢bhe koeficienty
linearneho trendu vyvoja ptu aut pouzitim prvych 17 hodn6ét, vyfitajme predpovede na roky
1977-79 a porovnajme ich so znamymi Gdajmi. Mieastladu simulovanych predpovedi so
skutanog’ou vyhodndme Theilovym koeficientom.



rok poéet.éut A v )
X ¢ (v mil.) P =Tr, (yi - pi) y
Yi
1960 | 1 6,577
1961 | 2 5,855
1962 | 3 6,939
1963 | 4 7,557
1964 | 5 8,056
1965 | 6 9,314
1966 | 7 9,009
1967 | 8 8,357
1968 | 9 9,404
1969 | 10 9,447
1970 11 8,388
1971 | 12 9,831
1972 | 13 10,409
1973 | 14 11,351
1974 | 15 8,701
1975| 16 8,168
1976 | 17 9,752
1977 | 18 10,826 10,46140,132926597117,202276
1978 | 19 10,946 10,66226,080512928119,814916
1979 | 20 10,357 10,8631 0,2561321407,267449
Suma 0,469571674344,284641
a, 6,846235
a 0,200843
TH? |0,001364

RieSenie:

Z prvych 17 hodnét gifme trend pomocou metédy najmensich Stvorcov. Dasté

A

P =Tr, =a, +at, = 6846+ 0,200843, .

Potrebné hodnoty pre=18,19,20 s uvedené v talfike. Potom koeficient nesuladu je

D ~ \2
Z(yNﬂ' - J)
T2 = o] . %‘;39258123714: 0,001364,
> vne S ’

tedaT, =0, 0369323%¢0 odpoveda priblizn87 %
Miera nesuladu ndm potvrdzuje sprauhsgoleného linearneho modelu.



